Otonom araclar trafigi de yonetecek

Bogazici Universitesi'nden trafik sikisikligina ¢bzim icin arastirma...

Bogazigi Universitesi ingaat Miihendisligi Béliimii 6gretim liyesi Dog. Dr. ligin Gékagar, otonom

araclarla trafik yonetimi yaparak trafik sikisikligina ¢are olabilecek bir sistem gelistirdi. 5G ve V2X
gibi baglanti teknolojilerini kullanan siiriiciisiiz bagh araclar, bir kaza oldugunda birbirlerinden
bilgi alabiliyor ve rotalarint minimum zaman kaybi olacak sekilde degistirebiliyor. Ustelik sistemin
bir bélgede uygulanabilmesi icin herhangi bir altyapi kurmaya ya da maliyetli bir yatirrma ihtiyag
yok.

Sdrucusiz bagh araglarin gelecekte hayatimizin mutlak bir pargasi olacagdini vurgulayan Dog. Dr. ligin
Gokasar’a gore surucusuz araglara gegis birdenbire olmayacak: “Gegis surecinde trafikte struculi ve
surliclisiiz araglar birlikte yer alacak. Bu nedenle istanbul gibi trafik sikisikhiginin yogun oldugu bir sehirde
bu araclarin trafigi nasil etkileyecegini bulmak ve bir diizen iginde trafikte yer almalarini saglamak gok
onemli. Ayrica normalde arag¢ kullanamayan insanlar da otonom araclarla seyahat edebilecek, 6rnegin
ehliyeti olmayan biri de bu araglari kullanabilecek. Bu nedenle trafikteki ara¢ sayisinin artmasi s6z konusu

olabilir.”

Coziim trafik yonetiminde

Dog. Dr. ligin Gékasar’a gore bu sorunun ¢ézumu surtcusuz baglh araglari kullanarak trafik yonetiminden

gegiyor: “Bu araclar bireylere hareket 6zgurligu ve daha guvenli yolculuk deneyimi gibi bireysel faydalarin
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yaninda yol agindaki trafik kosullarinin iyilestiriimesinde kullanilarak daha kolektif faydalar da
saglayabilirler, bu nedenle trafik yonetiminde yer almalilar.”

Otonom araglarin bir tiru olan surtcusuz bagli araglarin farki birbirleriyle haberlesebilmeleri. V2X yani
hem trafikteki diger araclardan hem de altyapidan bilgi almayi saglayan teknolojiyi kullanan bir stricusuz
bagl arag, aldidi bilgileri sentezleyerek hareket ediyor: “Surticiistiz bagh araglar 6zellikle 5G ve V2X gibi
baglanti teknolojilerini kullaniyor. V2X sayesinde arag¢ hizini ya da seyahat suresini diger araglardan aldigi
bilgiye gore diizenliyor. Ornegin yolculugunuzun lzerindeki bir yerde trafik sikigikligi varsa ya da kaza
olmussa arag rotasini bu bilgiye gore olusturarak sizin minimum zaman kaybi yagsamanizi saglayacak
sekilde hareket ediyor. Ustelik herhangi bir insan kontrolline ihtiyaci yok, kendi kendini kontrol edebilen bir
sistem.”

Kazalardan sonra olugsan uzun kuyruklar azalacak

2018 yilinda baslayan ve Bogazici Universitesi Bilimsel Arastirma Fonu (BAP) tarafindan desteklenen gok
disiplinli projesinde, bagli slrticlslz araglar yoluyla trafikte ne gibi iyilestirmeler elde edilebilecedini
goOsteren Gokasar, bu calismasini sdyle acikhyor: “Gercek ve sentetik veriler kullanarak benzetim
ortaminda ve kesintisiz karma trafik akimi kosullarinda araclara ne tir komutlar vererek trafikte
iyilestirmeler yapabilecegimizi arastirdik ve gorduk ki test ettigimiz yontemleri bagli strtclsuz araglarla
birlestirdigimizde trafik sikisikhdi sonucu olusan uzun kuyruklar azalmakta. Ayrica o bolgedeki ortalama
hiz ve akim degerlerini daha homojen yapip trafik kosullarini daha stabil ve guvenli hale getirebiliyoruz.”

“Kullanima hazir bir sistem”

Gokasar ve ekibinin projesi, Kasim 2020 itibariyle Bilimsel ve Teknolojik Arastirmalari Destekleme
Programi (1001) biinyesinde TUBITAK tarafindan da desteklenmeye hak kazandi. Diinyada daha énce
uygulanmamisg bir sistem gelistirdikleri icin patent basvurusunda da bulunduklarini paylasan ligin
Gokasar, sistemin herhangi bir tesis altyapisi ya da maliyetli bir yatirrm gerektirmedigini vurguluyor: “Su
an isteyen herhangi bir belediye elindeki imkanlarla 6nerdigimiz sistemi uygulayabilir, higbir maliyeti yok
ve kullanima hazir.”

“Trafik yonetimi toplu tasima icin de iyilestirme saglayacak”

Trafik sikisikh@i tartismalarinda insanlar gogunlukla toplu tagsimaya yoénlendirilse de Dog. Dr. Gokasar
kalici bir g6zimuin ancak “yolculuk talebi yénetimi” (travel demand management) ile mimkudn olacagini
soyluyor: “Trafik sikisikhiginin ¢ézimu igin insanlarin islerine ya da okullarina gitmek igin arag kullanmaya
minimum ihtiya¢ duyacagi, bisikletle ya da yurtyerek istedikleri yerlere erigebilecekleri sehirler tasarlamak
gerekli. Daha énce toplu tagima Uizerine de pek ¢ok arastirma y(rittim. insanlari toplu tasimaya
yonlendirmek icin toplu tagimanin kaliteli olmasi gerekir, eger toplu tagsima kullandiginizda duraklarda
uzun sure duracak ya da daha ¢ok trafik sikisikligina maruz kalacaksaniz kendi aracinizi segersiniz.



Calismalarimin nihai amaci insanlarin daha saglikli, glvenli ve hizli bir sekilde seyahat edebilmelerini
saglamak. Otonom aragclarla trafigi yonetmek toplu tasima i¢in de iyilestirme saglayacak.”

Dog. Dr. ligin Gékagar hakkinda

Bogazigi Universitesi ingaat Miihendisligi Boliimi'nden mezun olan ligin Gékasar, yiiksek lisans ve
doktora derecelerini insaat ve gevre mihendisligi alaninda Rutgers Universitesi'nde tamamladi. 2007
yilindan beri Bogazigi Universitesi insaat Miihendisligi Béliimi’'nde ders veren Dog. Dr. Gékasar’in
arastirma alanlari arasinda surticisuz araglar, akilli ulagim sistemleri, trafik mihendisligi, blyuk veri
analizi, gergek zamanl yolcu davranisi analizi, havalimani erigimi analizi, yolculuk paylagimi ve
eslestirme sistemleri, metrobus yolcusu davranigi analizi ve ekonomik analiz gibi konular yer aliyor. 2014
yilinda istanbul Kalkinma Ajansr’'ndan (ISTKA) aldidi fon ile Bogazigi Universitesi Lokal Trafik Kontrol
Merkezi ve Akilli Ulagim Sistemleri (BOUN-AUS) laboratuvarini da kurmus olan Gokasar, lisans ve lisans
usti égrencilerinden olusan ekibiyle cesitli TUBITAK ve Bilimsel Arastirma Projeleri (BAP) gelistirmeye

devam ediyor.
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